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INFORMACJE OGOLNE

CEL INSTRUKCJI OBStLUGI

e Ta instrukcja obstugi, stanowigca integralng czes¢ urzadzenia, zostata opracowana przez Producenta w celu dostarczenia
niezbednych informacji osobom upowaznionym do jego obstugiwania podczas przewidywanego okresu jego trwatosci
uzytkowe;j.

e Oproécz zastosowania dobrych technik pracy, odbiorcy informacji musza przeczytaé je uwaznie i stosowacé je w rygorystyczny
sposob.

¢ Niniejsze informacje sg oryginalne dostarczone przez Producenta.

* Przeczytanie tych informacji pozwoli na unikniecie zagrozen zdrowotnych i zagrozen zwigzanych z bezpieczernstwem osoéb
oraz szkéd materialnych.

* Nalezy przechowywac te instrukcje obstugi przez caty okres trwatosci uzytkowej urzadzenia w widocznym i tatwo dostepnym
miejscu, aby byta ona zawsze do dyspozycji, kiedy zajdzie potrzeba postuzenia sie nig.

¢ Pewne informacje i ilustracje zawarte w tym podreczniku nie muszg doktadnie odpowiada¢ posiadanemu przez Parstwa
urzadzeniu; nie zawaza to jednak na ich wartosci uzytkowe;j.

* Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania modyfikacji bez obowigzku wczesniejszego powiadamiania o tym.

* W celu oznaczenia pewnych czesci tekstu o znaczacej waznosci lub w celu wskazania pewnych waznych specyfikaciji,
zostaty zastosowane pewne symbole, ktérych znaczenie zostanie opisane ponizej.

4

® Niebezpieczenstwo - Uwaga

Symbol wskazuje sytuacje o duzym stopniu zagrozenia, ktérych zignorowanie moze doprowadzi¢ do powaznych
zagrozen dla zdrowia i bezpieczenstwa osob.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Symbol wskazuje sytuacje wymagajace odpowiedniego zachowania w celu unikniecia zagrozenia dla zdrowia i
bezpieczenstwa oséb oraz szkéd materialnych.

_

Symbol wskazuje informacje techniczne o duzej waznosci, ktére nie moga by¢ ignorowane.
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IDENTYFIKACJA PRODUCENTA | URZADZENIA

Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczona bezposrednio na
urzadzeniu. Na tabliczce zostaly wskazane wszelkie istotne TABLICZKA IDENTYFIKACYJNA >,
informacje i zalecenia niezbedne do bezpiecznej eksploatac;ji.

(A) Identyfikacja Producenta
W razie zaistnienia takiej potrzeby nalezy zwrécié¢ sie do Serwisu (C) Model
Technicznego Producenta lub do jakiegokolwiek autoryzowanego
centrum serwisowego. !

(C) Numer tablicz

© wlersja znamionowej

- -------

W razie koniecznosci skorzystania z serwisu technicznego, nalezy — ! ® :
, . . . R . May,ufactured beXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX.XXXXXXXXXXXXX
poda¢ dane wskazane na tabliczce identyfikacyjnej, przyblizony : XXXXX X0000500000000000K1K XX)-XXXXg E
<JlI

! (
taczny czas uzytkowania i rodzaj powstatego uszkodzenia. .g:‘_ﬂ;q
i ® <>

A. Identyfikacja Producenta. —
i

B. Oznaczenie zgodnosci CE. 'n ” "" |”|||\|||H|||’H|||H""H"”l""
XXXXXXXXXXXXXX

Serial Number@:

C. Model i wersja / numer tabliczki znamionowej / rok produkcji. :
(D) Dane techniczne

D. Dane techniczne. napiecie, prad, stopied ochrony, ciezar, (C) Rok (B) Oznaczenie
szerokos¢ koszenia. produkgcji zgodnosci CE

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Producent zwrdcit szczegdlng uwage na zagadnienia, ktére moga stwarzaé zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia 0s6b
stykajacych sie z urzagdzeniem. Celem niniejszej informacji jest uwrazliwienie uzytkownikow na zachowanie najwyzej uwagi, aby
zapobiec mozliwym zagrozeniom.

PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

NINIEJSZY PRODUKT ZOSTAL WYPOSAZONY W OSTRZE. NIE JEST ZABAWKA!

« ZapoznaC sie uwaznie z trescig niniejszej instrukc{i, a w szczegdblnosci z informacjami
dotyczgcymi bezpieczenstwa. Upewni¢ sie, ze zostaty prawidtowo zrozumiane. Urzgdzenie
wykorzystywac wytgcznie do celéw okreslonych przez producenta. Stosowac sie rygorystycznie
do instrukcji dotyczgcych dziatania, konserwacji i napraw.

+ Podczasdziataniarobota sprawdzi¢,czy w polu operacyjnym nie znajdvl\J/'q sie osoby,azwtaszcza
dzieci, osoby starsze i niepetnosprawne oraz zwierzeta domowe. przeciwngm przypadku
zaprogramowac prace robota na godziny, w ktorych w strefie dziatania nie przebywajg osoby.
Jezeli w poblizu robota przebywaja zwierzeta domowe, dzieci lub inne osoby, nadzorowac jego
prace. Jezeli na trasie przebiegu robota znajdzie si¢ osoba lub zwierze, natychmiast zatrzymac

Jego prace.

« Nadzorowac urzadzenie podczas pracy w nieogrodzonych obszarach roboczych, do ktérych
trudno dotrzec.

« W przypadku pracy w miejscach publicznych wokét obszaru roboczego kosiarki nalezy umiescic
znaki ostrzegawcze. Na znakach nalezy umiesci¢ nastepujacy tekst:NUwaga! Automatyczna
kosiarka do trawy! Zachowa¢ odstep od maszyny! Nie pozostawia¢ dzieci bez opieki!”

+ Robot nie moze by¢é obstugiwany przez dzieci lub osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, czuciowych lub umystowych, nieposiadajgce doswiadczenia i/lub wiedzy, chyba
ze bedg one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo lub zostang
pouczone w zakresie obstugi urzgdzenia. Nadzor nad dzieémi jest konieczny, aby upewnic sie,
ze nie bawig sie urzadzeniem.

- Nie zezwala¢ na uzytkowanie robota osobom, ktére nie posiadajg wiedzy w zakresie jego
dziatania i zachowania.

« Operatorzy dokonujgcy konserwaciji i napraw powinni by¢ zaznajomieni z charakterystyka
urzadzenia i zasadami bezpieczenstwa. Przed rozpoczeciem uzytkowania robota zapoznac sie
uwaznie z instrukcjg operatora i upewnic sie, ze zostata w petni zrozumiana.
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. UZKwaé wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych. Nie modyfikowa¢ budowy robota. Nie
dokonywac ingerencji w jego obrebie, nie usuwaé ani nie omija¢ zamontowanych urzadzen
bezpieczenstwa. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu uzywania
nieoryginalnych czesci zamiennych. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze skutkowac
powaznym zagrozeniem dla bezpieczenstwa i zdrowia osob.

« Sprawdzi¢, czy na trawniku nie ma zabawek, wyposazenia, gatezi, odziezy lub innego rodzaju
przedmiotow, ktore mogtyby uszkodzi¢ noze. Ewentualne przedmioty na trawniku moga
réwniez uszkodzi¢ lub spowodowac blokade robota.

« Zabrania sie siadania na robocie. Nie podnosic robota w celu kontroli noza lub nie przenosi¢
go w trakcie pracy. Nie wsuwac¢ dtoni ani stép pod urzadzenie, gdy jest ono w ruchu.

« Nie uzywaC robota gdy wigczone jest urzgdzenie nawadniajgce. W takim przypadku
zaprogramowac robotaiurzgdzenie nawadniajgce, w taki sposob, aby nie dziataty jednoczesnie.
Nie myc¢ robota strumieniami wody pod cisnieniem i nie zanurzac czesciowo ani catosciowo w
wodzie, poniewaz nie jest on wodoszczelny.

« Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek regulacji lub konserwaciji, lezgcych w zakresie uzytkownika,
odtaczyé zasilanie elektryczne i wigczy¢ urzadzenie bezpieczenstwa. Uzywac srodkéw ochron
indywidualnej przewidzianych przez producenta. W szczegdlnosci, podczas prac dotyczgcyc
noza do ciecia uzywac rekawic ochronnych.

. Cziszczenie i konserwacja, ktérych wykonanie lezy w zakresie uzytkownika, nie moga byé
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

+ Nie uzywac robota gdy néz jest uszkodzony. Wymieni¢ néz tnacy.

« Nie uzywac robota, gdy czesci zewnetrzne sg uszkodzone. W razie stwierdzenia uszkodzen
mechanicznych, czes¢ nalezy wymienic.

+ Nie uzywac robota gdy uszkodzony jest kabel zasilania transformatora. Uszkodzony kabel
stwarza zagrozenie zetkniecia sie z komponentami pod napieciem. Kabel powinien zostaé
wymieniony przez producenta lub jego serwis techniczny albo przez osobe z podobnymi
kwalifikacjami, w taki sposob, aby zapobiec kazdemu rodzajowi ryzyka.

- Jezeli podczas eksploatacji zostanie stwierdzone zuzycie kabla zasilania, nacisng¢ przycisk
»STOP”, aby zatrzymac robota. Wysungé wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

« Regularnie dokonywac kontroli wzrokowej robota, aby sprawdzi¢, czy noz, _s’rubi montazowe
i mechanizm tngcy nie sg zuzyte lub uszkodzone. Sprawdzi¢, czy wszystkie nakretki, Sruby i
wkrety sg dobrze dokrecone, aby zapewni¢ dobry stan robota.

+ Jezeli podczas eksploatacji wystgpig nieprawidtowe drgania, nacisng¢ przycisk ,STOP”, aby
zatrzymac robota. Wysungc wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

. Kategochznie zabrania sie tadowania robota w otoczeniu zagrozonym wybuchem lub
tatwopalnym.

+ Uzywacwytacznietadowarkiizasilaczaproducenta. Niewtasciwe uzytkowanie moze skutkowaé
porazeniem elektrycznym, przegrzaniem lub wyciekiem ptynow zrgcych z akumulatora. W razie
wycieku ptynu z akumulatora nalezy umy¢ go woda/ptynem neutralizujgcym. W razie kontaktu
ptynu z oczami zasiegng¢ porady lekarza.

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ROBOTA

1. Czujnik przeszkody

W przypadku kolizji z przedmiotem, bedgcym w stanie ponie$¢ uderzenie z robotem (dobrze zakotwiczonym w podtozu i dobrze
zwymiarowanym), o wysokosci wiekszej lub réwnej ponad 20 cm, aktywowany jest czujnik kolizji. W przypadku aktywacji, robot
przestanie posuwac sie naprzod i zmieni kierunek, aby omingé przeszkode. Uruchomienie czujnika nie gwarantuje catkowitego
bezpieczenstwa ludzi, dzieci i zwierzat.

2. Miernik nachylenia

Gdy robot pracuje na zboczu bardziej stromym niz maksymalnie dopuszczalne wskazane w specyfikacjach technicznych lub w
przypadku, gdy wywraca sie, robot zatrzyma ostrze tnace.

3. Przetacznik awaryjnego zatrzymania

Znajduje sie na gdrnej czesci robota, a widniejgcy na nim napis “STOP” jest wiekszy, niz inne sterowania znajdujace sie na
klawiaturze. Nacisnigciu przycisku w czasie dziatania spowoduje natychmiastowe zatrzymanie robota oraz zatrzymanie noza.
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4. Ochrona przed przetezeniami

Kazdy z silnikdw napedzajacych (ostrza tnace i kota) jest stale monitorowany podczas pracy pod katem wszelkich sytuacji,
ktére mogtyby doprowadzi¢ do przegrzania. Kiedy zdarzy sie w to silniku napedzajgcym kota, robot bedzie probowat poruszaé
sie w przeciwnym kierunku. Jezeli przetezenie nie ustepuje, robot zatrzyma sie sygnalizujgc btad. Jesli przetezenie ujawni sie
w silniku napedzajgcym ostrze tnace, sg dwa rodzaje interwencji. Jesli parametry mieszczg sie w pierwszym zakresie wartosci
granicznych, robot bedzie kontynuowat manewr w celu odblokowania ostrza tngcego. Jesli warto$¢ przetezenia znajduje sie
ponizej zakresu zabezpieczajgcego, robot zatrzyma sie i zasygnalizuje btad silnika.

5. Czujnik braku sygnatu

W przypadku braku sygnatu robot zatrzyma sie automatycznie.

ZNAKI OSTRZEGAJACE PRZED NIEBEZPIECZENSTWEM

Zachowac bezpieczng
odlegto$¢ od maszyny w czasie
jej dziatania.

>

Przed uzyciem maszyny
nalezy przeczytac i pojac¢ tresc

instrukcji obstugi. W  czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sie, czy
w strefie pracy nie przebywaja

osoby postronne (zwtaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

—_—
1
T

—T

- niepetnosprawne) i zwierzeta
I(—)'l| domowe. Oddali¢ dzieci,
Nie dotyka¢ noza obrotowegpo, zwierzeta domowe i inne
nie wktada¢ rak czy stop osoby na bezpieczng odlegtos¢
pod pracujgce  urzadzenie. od pracujgcej maszyny. Aby
Nalezy zaczekad na unikng¢ takich zagrozen, nalezy
SN catkowite zatrzymanie noza zaprogramﬁwac prhace robota w
o i czesci obrotowych przed stosownych porach.
N A wykonywaniem czynnosci pod
STOP podwoziem urzadzenia.

Ostrzezenie! Nie nalezy czysci¢
lub myé maszyny strumieniem
wody.

W  czasie  funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sig, czy
w strefie pracy nie przebywaja
osoby postronne (zwtaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

niepetnosprawne) i zwierzeta
% domowe. Oddali¢ dzieci,

zwierzeta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtosé
od pracujgcej maszyny. Aby
unikna¢ takich zagrozen, nalezy
zaprogramowacé prace robota w

Nie wchodzi¢ na maszyne.

Uruchomié urzadzenie stosownych porach.
zabezpieczajgce przed

wykonaniem jakichkolwiek Uzywaé robota  wylgcznie
prac na maszynie lub przed jej z = wykorzystaniem  modeli
podniesieniem. D K zasilaczy podanych w ,Danych

ve>| B>

technicznych”, w  rozdziale
JInformacje techniczne”.
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INFORMACJE TECHNICZNE

DANE TECHNICZNE

Power KIT

Maksymalna zalecana powierzchnia koszonego obszaru

Wydajnos$¢ robocza (-20%(*))

Wymiary (Szeroko$é x Wysokos$¢ x

m2 (ft?)

DO40ER4 D041ER4
10.35Ah - 10A
ULTRA
5500 10000
(59201) (107639)

Witasciwosci techniczne

Glebokosd) mm 693x505x354 800x548x329
Waga robota wraz z akumulatorem kg 158 18
Wysoko$¢ $cinania (Min.-Max) mm (") 30-75(1,18-295")

Srednica ostrza mm (") 250 (9,84 ") 360 (14,17 ")
Silniki bezszczotkowe

Szybkos¢ ostrza tngcego Obr. na min. 3000 2500
Predkos$¢ przemieszczania Metry/minute 30 35

Maksymalne zalecane i
dopuszczalne nachylenie terenu (*)

60% Dopuszczalne, w zaleznosci od stanu powierzchni trawiastej i
zainstalowanych akcesoriow.

Maksymalne zalecane i dopuszczalne nachylenie terenu wynosi
55%. W warunkach réwnego trawnika.

55% w poblizu wirtualnego brzegu

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

natadowaniu (*)

Temperatura otoczenia przy pracy Max °C STACJA LADUJACA: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
LADOWARKA AKUMULATORA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Poziom mocy zmierzonego
akustycznej dB(A) 63 65
ROBOT: IPx5
Klasa ochrony przed woda IP STACJA LADUJACA: IPx4
LADOWARKA AKUMULATORA: IPx4
Wtasciwosci elektryczne
Mean Well Mean Well
ELG-240-30ZCTE ELG-300-30ZCTE
tadowarka (dla  akumulatoréw
litowych) Wejscie: 100 - 240 V~; 2.2 A; Wejscie: 100-350 V~; 3.0 A,
50/60 Hz; Klasa 1 50/60 Hz; Klasa 1
Wyjscie: 29.4V ;8.0 A Wyjscie: 29.4V —; 10 A
Typ akumulatora i tadowarki
Akumulator litowo-jonowy
wielokrotnego tadowania 25.2V 10.35Ah
(napiecia znamionowego)
Rodzaj dotadowania kontaktowy
Czas trwania fadowania hh:mm 1:30
Sredni czas J)racy po catkowitym hh:mm 0315 03:30

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozono$ci obszaru koszenia.
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Czestotliwosci

Pasmo robocze czestotliwosci (Hz) 500 - 60000

Nadajnik prowadnicy robota Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) <10

Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 2402 - 2480
Bluetooth Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) < 14
GSM Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 850/900/1800/1900

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) < 33
Wyposazenie/akcesoria/funkcje

Czujnik deszczu Standardowo

Eco-Mode - Autoprogramowanie

(patentowany) Niedostepne
Modut Connect (GPS, GPRS) Standardowo
GPS RTK Standardowo
Metoda powrotu do stacji tadujacej “GPS”

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozonos$ci obszaru koszenia.

OGOLNY OPIS URZADZENIA

Urzadzenie jest robotem zaprojektowanym i zbudowanym do

p
automatycznego koszenia trawy w ogrodach i na przydomowych “ ‘ " “ ‘ ‘ ‘ ‘ ““

trawnikach o kazdej porze dnia i nocy.

W zaleznosci od réznych wtasciwosci powierzchni do skoszenia, “
robot moze zosta¢ zaprogramowany do pracy w kilku strefach
obszaru roboczego.

Robot wykorzystuje dziatanie systemu RTK, dzieki ktéremu
mozliwe jest stworzenie wirtualnego obwodu, w ktérym mozna
obstugiwa¢ maszyne. Robot porusza sie w obszarze wyznaczonym

[ v
przez mapowanie GPS. W tym obszarze robot porusza sie i ' “
r

zgodnie z wczesniej zdefiniowanym wzorem, przesuwajac sie w
réwnolegtych liniach, aby zmaksymalizowaé wydajnos¢ ciecia.

Powierzchnia trawnika, ktérg moze skosi¢ robot, zalezy od wielu

czynnikéw: -

e model robota i zainstalowane baterie; j‘ “‘ ‘ “ ‘ ‘ r )

e charakterystyka obszaru (nieregularne obwody, nieréwna
powierzchnia, podziat obszaru itp.);

¢ charakterystyka trawnika (rodzaj i wysoko$¢ trawy, wilgotnos$é
itp.);

e stan ostrza (sprawnie naostrzone, wolne od pozostatosci i
kamienia, itp.)
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DZIALANIE SYSTEMU RTK

Zaawansowany system RTK opiera sie na pozycjonowaniu GPS, aby umozliwi¢ robotowi prace w danym obszarze bez uzycia
przewodu obwodowego. W szczegdlnosci sygnat GPS jest odbierany przez specjalng antene zainstalowang w poblizu obszaru,
ktory ma zostac skoszony (w odlegtosci do 15 km); antena nastepnie wysyta te dane do sieci, z ktorej robot pobiera informacje.

Nastepnie urzadzenie poréwnuje swojg pozycje krok po kroku z pozycjg anteny stacjonarnej, dzieki czemu osiggana jest wyzsza
doktadnos¢ GPS. Wtasnie z tego powodu mozna uniknag¢ stosowania przewodu obwodowego.
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ZASIEG SYGNALU

System RTK, opierajacy sie na komunikacji GPS do sledzenia pozycji robota i potgczeniu GSM do przesytania danych, wymaga

dobrego odbioru sygnatu.

Na obszarze koszenia moga znajdowac sie elementy zmniejszajgce site sygnatu odbieranego przez robota. Dlatego wskazane
jest sprawdzenie odlegtosci i obecnosci elementéw w obszarze zgodnie z ponizszym opisem, aby zagwarantowac najlepsza

wydajnos¢ robota.

e

—

J

NO
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GLOWNE ELEMENTY

MODEL DO40ER4 D041ER4
Wersja A A
@ Robot v v
@ Klawiatura sterownicza v v
@ Czujnik deszczu v v
@ Uchwyt v v
@ Ostrze tngce v v
@ Zwoj kabla obwodowego 0 0
@ Szpilki mocujace 20 20
Stacja tadujaca v v
@ Instrukcja obstugi v v

Ztgcze do kabla obwodowego - -

W niektorych konfiguracjach handlowych power Kit moze by¢ sprzedawany oddzielnie.

PL
- (D | Akumulator 25.2V 10.35Ah 25.2V 10.35Ah
(2| Zasilacz 8A 10A
(3| Przekaznik i Wieza tadowania kontaktowy
Modut tadowania kontaktowy
( )
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INSTALACJA

PAKOWANIE | ROZPAKOWYWANIE

Robot jest dostarczony odpowiednio zapakowany. Przy rozpakowywaniu nalezy go wyja¢ z ostroznoscia i sprawdzi¢ integralno$¢
czesci sktadowych.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Przechowywaé elementy z folii plastikowej oraz plastikowe pojemniki poza zasiegiem noworodkéw i matych dzieci.
Niebezpieczenstwo uduszenia!

_

Nalezy zachowa¢ materiat opakowaniowy do uzycia w przysztosci.

PLANOWANIE INSTALACJI URZADZENIA

Instalacja robota nie wigze sie z zadnymi trudnymi pracami, ale wymaga minimum wstepnego planowania w celu okreslenia
najlepszego obszaru do zainstalowania stacji tadujacej, zasilania i $ledzenia Sciezki wirtualnej granicy.

e Stacja tadowania powinna by¢ umieszczona na skraju
koszonego obszaru, najlepiej na jak najwiekszym obszarze i
wolnym od przeszkdd, ktére mogtyby zmniejszy¢ site sygnatu przekaznik
robota (drzewa, budynki itp.). Minimalne odlegtosci od zespot i
obiektéw zostang wskazane w kolejnych rozdziatach. zasilajacy

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Nalezy umiescié zasilacz w strefie niedostepnej dla
dzieci. Na przyktad na wysokosci wiekszej niz 160 cm
(63").

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Postepowaé¢ w taki sposob, by dostep do zasilacza
miaty tylko osoby upowaznione.

Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Podczas przytaczenia elektrycznosci konieczne jest, aby gniazdko pradu byto ulokowane w poblizu obszaru
instalacji. Nalezy upewni¢ sie, czy przytaczenie do sieci zasilajacej spetnia wymogi obowigzujacych w tej materii
przepiséw. Aby pracowaé¢ w pelni bezpiecznie, nalezy upewni¢ sie, czy instalacja elektryczna, do ktérej jest
podiaczony zasilacz jest wyposazona w dobrze dziatajgcy system uziemienia. Zamontowany obwéd powinien byé
chroniony wytacznikiem réznicowym (RCD) o pradzie aktywacji nie przekraczajacym 30 mA.

_

Zaleca sie zainstalowanie zespotu w szafce dla komponentéw elektrycznych (do uzytkowania pod dachem i na
powietrzu), wyposazonej w zamykany na klucz zamek i dobrze wentylowanej, aby zachowa¢ wtasciwy obieg
powietrza.

e Po zakonczeniu kazdego cyklu pracy robot musi by¢ w stanie tatwo odnalez¢ stacje tadujacy, ktéra postuzy jako punkt
wyjscia dla nowego cyklu roboczego i do dotarcia do innych stref roboczych.

* Nalezy umiejscowi¢ stacje tadujaca przestrzegajgc ponizszych zasad:

- obszar musi by¢ ptaski;

- grunt musi by¢ zwarty i stabilny z dobrym odprowadzaniem wody;

- najlepiej w strefie trawnika o najwiekszych wymiarach;

- jesli obecne sg zraszacze, nalezy upewnic sie, czy strumien wodny nie jest skierowany do wnetrza stacji tadujace;j;

- Strona wejsciowa stacji tadowania musi by¢ ustawiona jak na rysunku, aby umozliwi¢ robotowi ponowne wejscie do niej
poprzez podazanie za przewodem w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara;

- przed bazg musi znajdowac sie prosty obszar na dtugosci 200 cm (78,74 ");

- ewentualne metalowe prety, krawezniki lub przegrody znajdujace sig na trawniku w poblizu bazy moga spowodowac zaktécenia
sygnatu. Umiescic¢ baze po innej stronie ogrodu lub oddali¢ baze od metalowych przegrdd lub pretow. W celu uzyskania dalszych
informacji prosimy o zwrdcenie sie do Serwisu Obstugi producenta lub do jednego z autoryzowanych centréw serwisowych.

- Ustawi¢ baze tadujaca tak, aby w punkcie poczatkowym/powrotnym (A) robot miat kgt widzenia nieba >=110°, a punkt (A)
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znajdowat sie wewnatrz wirtualnej granicy.
e Stacja tadujgca musi by¢ dobrze przytwierdzona do podtoza. Aby zapobiec powstawaniu matego wzgérka z przodu stacji,
umiesc¢ kawatek imitacji trawy przy wjezdzie do niej jako srodek zapobiegawczy. Innym rozwigzaniem jest usuniecie czesci
powierzchni trawiastej i zainstalowanie podstawy na poziomie trawy.

e Stacja tadujgca musi by¢ przytgczona do zasilacza poprzez przewdd, ktéry musi przebiega¢ z dala od stacji tadujacej po
zewnetrznej stronie obszaru $cinania.

e Umiejscowi¢ zasilacz przestrzegajgc nastepujgcych zasad:

- W napowietrzonej strefie i z dala od dziatania czynnikdéw
atmosferycznych oraz w miejscu nie wystawionym na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych;

- najlepiej w budynku mieszkalnym, garazu lub sktadziku;

- jezeli zostanie on umiejscowiony na zewnatrz, nie moze
by¢ wystawiony na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych i wody: nalezy zatem zabezpieczy¢é go
wewnatrz wentylowanej skrzyni. Nie moze on by¢
umiejscowiony bezposrednio na gruncie lub w wilgotnym
Srodowisku;

- umiesci¢ go poza trawnikiem, nie w strefie trawnika;

- rozciggna¢ nadmiar kabla, ktéry dochodzi od stacji tadujacej
do zasilacza. Nie skracac, ani nie przedtuzaé kabla.

* Odcinek kabla na wejsciu musi by¢ prostoliniowy i wyosiowany
prostopadle w stosunku do stacji tadujgcej na przynajmniej
200 cm (78,74 "), a odcinek na wyjsciu musi by¢ oddalony od
stacji tadujacej; pozwala to robotowi na prawidtowe wejscie.

Wys. min. o
160cm/ 63"
-

odlegtosé
100 cm
/3937"

Min. odlegto$¢
200cm/ 78,74"
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INSTALACJA STACJI tADUJACEJ | ZASILACZA

s ™ —

zasilacz pradowy (A)

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci nalezy |
odtaczy¢ zasilanie elektryczne ogodlne.

Nalezy umiejscowi¢ zasilacz w strefie niedostepnej
dla dzieci. Na przyktad na wysokosci wyzszej niz 160
cm. (63.00 ").

Kabel prowadzacy do stacji tadowania nie moze
byé skracany lub wydtuzany. Nadmierna ilos¢ kabla
nalezy nawing¢ w formie 8, jak to zostato pokazane na
rysunku.

1. Umiesci¢ baze we wczesniej okreslonej strefie.

2. Wprowadzi¢ kabel obwodowy (m) wzdtuz szyn w stacji tadujacej. Ucigé nadmierng ilo$¢ drutu w odlegtosci ok. 5 cm ponad
tacznikami.

3. Podtaczy¢ przewdd wejsciowy u podstawy czerwonego zacisku nadajnika (T). Podtaczy¢ przewdd wyjsciowy u podstawy
czarnego zacisku.

Zaciski mozna wykorzystywac¢ wytacznie do podtaczenia oryginalnego drutu obwodowego.

F  uF W = = —g 2 - C o
= & i)
=
T =} =} =} ! =} ! )
o] |
ey
(' = = [} s} S| s

przewdd

4. Przymocowac baze (N) do gruntu za pomocg odpowiednich
nitow (P). Jezeli to jest konieczne, przymocowac baze za
pomoca kotkéw rozporowych (Q).
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5. Zainstalowac¢ zasilacz (A). s ) g—

zasilacz pradowy (A)

| ’ Przewéd

ograniczajacy

6. Przytgczy¢ kabel zasilajgcy (E) stacji tadujacej (N) do zasilacza
(A).

7. Wiozyc¢ wtyczke zasilacza (A) do gniazda elektrycznego.

o
przekaznik (B) |

8. Jezeli dioda LED przekaznika miga, podtaczenie jest
prawidtowe. W przeciwnym wypadku nalezy zidentyfikowaé
nieprawidtowos¢ (patrz “Wyszukiwanie uszkodzen”). kabel zasilajacy (E) ™. |

Wys. min. 160 cm
(63.00")

NALADUJ ROBOTA PIERWSZE UZYCIE

Aby zmapowac¢ obszar roboczy przy pierwszym uzyciu, robot musi by¢ natadowany.

1. Zasili¢ elektrycznie podstawe do tadowania i upewni¢ sie czy ptyty tadowania sg czyste.
2. Ustawi¢ robota w stacji tadowania bez wtgczania go.

3. Sprawdzi¢ czy blaszki tadowania stykaja sie z ptytami tadowania i czy wyswietlacz zapala sie pokazujgc poziom tadowania
baterii.

4. Pozakonczeniutadowania, nacisna¢ przycisk ON/OFF i odczekac kilka sekund na kompletne wigczenie sig robota. Stosowaé
sie do instrukcji na wyswietlaczu i wprowadzi¢ hasto, jezeli jest wymagane.

5. Robot bedzie wtedy gotowy do zaprogramowania.

PRZYGOTOWANIE | ODGRANICZANIE STREF PRACY

Przygotowanie trawnika do koszenia e N

Nalezy sprawdzi¢, czy trawnik do koszenia jest jednorodny i nie ma
w nim zadnych dziur, nie ma na nim kamieni, ani innych przeszkéd.

W przeciwnym razie nalezy wykona¢ niezbedne czynnosci
przygotowujace trawnik. Jesli nie byloby mozliwe usuniecie
pewnych przeszkdd, jest konieczne prawidtowe odgraniczenie
odpowiednich stref przy pomocy kabla obwodowego.
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REGULACJE

ZALECENIA DOTYCZACE REGULACJI

Uzytkownik musi wykonywac regulacje zgodnie z procedurami opisanymi w instrukcji obstugi. Nie nalezy wykonywac
jakichkolwiek regulacji, o ile nie s wyraznie wskazane w instrukcji obstugi. Wszelkie regulacje specjalne, nie
wskazane wyraznie w instrukcji obstugi, moga byé przeprowadzane jedynie przez personel z Autoryzowanych
Centréow Serwisowych Producenta.

REGULACJA WYSOKOSCI SCINANIA

Przy pierwszym uzyciu ustawi¢ zgdang wysokosc¢ ciecia.

Wysokos¢ ciecia regulowana jest za pomoca menu uzytkownika, opisanym w rozdziale ,OBSLUGA | DZIALANIE".

Nie nalezy uzytkowaé robota do koszenia, gdy trawa znajduje sie na wysokosci wyzszej niz 1 cm (0,40 “) w stosunku
do ostrza tngcego. Nalezy zmniejsza¢ wysokos$¢ Scinania stopniowo. Zaleca sie zmniejszanie wysokosci Scinania o
mniej niz 1 cm (0,40 “) co 1+2 dni az do uzyskania idealnej wysokosci.
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OBSLUGA | DZIALANIE

ZALECENIA DOTYCZACE UZYTKOWANIA

_

- Przed pierwszym uzytkowaniem robota nalezy doktadnie przeczytac¢ instrukcje obstugi i upewni¢ sie, ze
zostaly prawidtowo zrozumiane, w szczegolnosci czy zostaly prawidtowo zrozumiane informacje dotyczace
bezpieczenstwa.

- Wykorzystywac¢ wytacznie do uzytku przewidzianego przez producenta. Nie dokonywa¢ ingerencji w zadne z
urzadzen w celu uzyskania wydajnosci innej, niz operacyjna.

- Nie uzywac robota i jego koncowek obwodowych w niekorzystnych warunkach pogodowych, zwtaszcza
podczas wytadowan atmosferycznych.

OPIS PANELU STEROWANIA | WIDOK OGOLNY MENU

Rysunek przedstawia pozycje i funkcje polecen znajdujacych sie w obudowie bocznej maszyny.

STOP.
Nacisng¢, aby bezpiecznie zatrzymaé kosiarke.
Stosowac¢ w przypadku zagrozenia i do wykonywania

czynnosci konserwacji robota.

Umieszczony po prawej stronie wyswietlacza, pozwala
na wiaczanie i wytaczanie robota.

Wskazuje stan odbiornika pozycji GPS.

Wskazuje stan odbiornika bluetooth.

ol

Wskazuje stan odbiornika pozycji GPS do transmisji
l I danych.

I Wskazuje poziom tadowania akumulatora.

Informacje dotyczace robota. Zainstalowana wersja i
informacje dotyczace czaséw i cykli roboczych.

Home. Uzyskuje dostep do menu uzytkownika.

Help na linii: Wskazuje krotki opis funkcji dostepnych
na stronie.

Wraca do poprzedniego poziomu.

S AOINION

Potwierdza czynnosc¢.

Instrukcja obstugi 16



Robot w stacji tadowania

o>

I{}}@

"Praca"

Natychmiastowe rozpoczecie cyklu roboczego. Gdy
robot jest w trakcie tadowania, mozliwy jest wybor
obszaru roboczego i powrotu do stacji tadowania.

Pracuje natychmiast.

00—

"Przerwa"

Robot przerywa programowanie automatyczne.

Jest mozliwe wskazanie dnia tygodnia, w ktérym
wznawia cykl automatyczny.

Aby przerwa¢ prace przez ponad tydzien, nalezy
wytgczy¢ robota.

"Ustawienia"
Pozwala na zaprogramowanie robota. Patrz rozdziat
“Ustawianie menu - Tryb programowania”

Robot w ogrodzie

Bed

&>

{E}l@

"Powrot"
Wraca natychmiast do stacji tadowania.

Wraca do stacji tadowania i wznawia

nastepny cykl roboczy wedtug
@ zaprogramowania.

Wraca do stacji tadowania i zostaje tam do
@ dnia i godziny wybranego tygodnia.
"Praca"
Pozwala na wybranie specjalnych funkcji roboczych.
Wznawia prace.

o5

"Ustawienia"
Pozwala na zaprogramowanie robota. Patrz rozdziat
“Ustawianie menu - Tryb programowania”

17
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USTAWIANIE POCZATKOWE

Podczas pierwszego uruchomienia robota, jest wyswietlana strona dotyczgca ustawien poczatkowych, pozwalajgca na
ustawienie jezyka, daty, godziny i niektérych parametréow gtéwnych dotyczacych robota.

- Ustawic robota w stacji tadowania

- Nacisnac¢ przycisk witgczania ON/OFF.

- Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze przeczytac¢ instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa!
- Ustawi¢ preferowany jezyk

- Ustawi¢ date w formacie DD/MM/RRRR i godzine w formacie 24 godzin

Wykona¢ procedure opisang na wyswietlaczu w celu pierwszej konfiguracji robota

Procedura ustawiania daty i godziny jest zakoficzona. Wej$¢é do procedury ustawienia menu uzytkownika, aby zmieni¢ lub
skonfigurowaé parametry dziatania robota na podstawie cech obszaru di ciecia.

DOSTEP DO MENU

Wejs¢ do menu uzytkownika, aby ustawi¢ parametry instalacji i dziatania robota. Aby wejs¢ do menu uzytkownika, nalezy
nacisng¢ (7, gdy robot znajduje sie w stacja tadowania, nacisng¢ STOP gdy robot dziata na trawie.

Nacisna¢ przycisk ustawiania &¥, aby wej$¢ do menu uzytkownika.
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USTAWIANIE MENU - TRYB PROGRAMOWANIA

Programowanie robota

- Aby w najlepszy sposéb wykorzysta¢ robota, zaleca sie
zaprogramowanie robota do codziennej pracy.

- W przypadku gdy jest niezbedne ustawienie wiecej niz
jednego obszaru roboczego, zaleca sie zastosowanie przy
programowaniu co najmniej dwdoch zakresow godzin, aby
zwiekszy¢ czestotliwos¢ ciecia w obszarach.

Nie jest mozliwe ustawienie 3 réznych profili roboczych, ktére moga by¢
stosowane w szczegolnych momentach, np. gdy chcemy zastosowac
kosiarke, dla celéw innych niz tych codziennych.

Ostatni ustawiony profil zostaje oznaczony innym kolorem i jest profilem
aktywnym podczas dziatania robota w trybie automatycznym.

Nacisnac kilka razy przycisk <« , aby wréci¢ do gtdwnego menu.

Program roboczy

Dla kazdego dnia tygodnia istnieje mozliwo$¢ ustawienia do 4 zakreséw
godzin.

Nacisng¢ obszar wyswietlacza odpowiadajacy dniowi, ktéry chcemy
ustawic, nastepnie przej$¢ do programowania zakresu godzin.

UWAGA: Jezeli chcemy skopiowaé ustawienie z innego dnia, nalezy wybra¢
symbol ,nastepnie dzien, ktéry chcemy skopiowac, a potem kazdy dzien,
do ktérego chcemy zastosowac kopie. Zakonczy¢, naciskajagc ponownie

.

Dla kazdego zakresu godzin pracy (T1,T2,T3,T4) ustawi¢ godzine rozpoczecia,
zakonczenia i w jakich obszarach moze pracowac robot.

= o @ Zakresy godzin T1,T2,T3,T4 nie moga sie nakladaé, robot

wykluczy godzine, ktora bedzie w konflikcie z inng godzina.
(- ©:

Ustawienie zakresu godzin pracy robota jest podstawg dla
prawidtowego dziatania produktu. Wiele parametréw ma wptyw
na konfiguracje zakresu godzin pracy, jak np. liczba obszaréw,
wydajnos¢ akumulatora, jakos¢ trawnika, rodzaj trawy itp. Ogdlnie
nalezy zwiekszy¢ liczbe godzin pracy, w przypadku ogrodéow
posiadajgcych wiecej niz jeden obszar, ogrodéw z wieloma
przeszkodamiiw przypadku skomplikowanych obszaréw. Podajemy
tabelke przydatng do pierwszej konfiguracji.

DO040ER4

D041ER4
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Czujnik deszczu

T | 2 |2

Ustawia zachowanie robota, gdy czujnik rozpoznaje deszcz.

ON: przy rozpoznaniu deszczu, robot wraca do stacji tadowania. Koriczac
cykl tadowania, robot wznawia normalne dziatanie w trybie automatycznym,
jezeli czujnik nie rozpoznaje deszczu.

DELAY: po rozpoznaniu deszczu, robot wraca di stacji tadowania i pozostaje
tam na czas, ktéry zostanie ustawiony na nastepnej stronie po nacisnieciu
polecenia “Delay”.

OFF: Czujnik deszczu jest wytaczony.

Regulacja wysokosci ciecia

R ™

Ustawi¢ zadang wysokosc¢ ciecia.

Za pomoca strzatek ustawi¢ zgdang wartosé.

Nacisng¢ symbol kota, aby skalibrowac¢ potozenie.

Ustawia cechy obszaru do ciecia.

@ w ogrodach sktadajacych sie z jednego obszaru, nalezy ustawi¢
co najmniej jeden obszar.
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Program roboczy

(3
lere:

Dla kazdego obszaru ogrodu nalezy ustawié:

DISTANCE - Odlegtosé. Niezbedna odlegtos¢, aby robot dotart do obszaru, podazajac

375 za przewodem obwodowym. Zaleca sie wzig¢ jako punkt odniesienia
: odlegtos$¢é znajdujgca sie w potowie drogi obszaru roboczego, aby mie¢

" pewnosé, ze robot rozpoczat prace w wymaganym obszarze. Ustawiajac

wartos¢ 0 dla obszaru, gdzie jest ustawiona stacja tadowania.

DIRECTION

- Kierunek. Najkrotszy kierunek, aby osiggna¢ obszar roboczy. Kierunek
moze by¢ zgodny lub przeciwny do ruchu wskazéwek zegara. Robot po
wyjsciu ze stacji tadowania bedzie podazat za przewodem w ustawionym
kierunku.

Ustawienia ogolne.

Ochrona. Pozwala na wigczanie/wytgczanie/zmienianie KODU PIN robota.
Aby ustawi¢ lub zmieni¢ hasto, nalezy najpierw wprowadzi¢ KOD PIN, a nastepnie wprowadzi¢ nowy KOD PIN. W
momencie zakupu, hasto wprowadzone przez producenta to “0000".

(@ Aby nie zapomnie¢ hasta, zalecamy wybor kombinacji tatwej do zapamietania.

Ustawienia Ogdlne.

- Ustawienie jezyka wyswietlania z menu uzytkownika i wiadomosci.
- Ustawienie daty i godziny robota.

- Ustawienia jednostki miary odlegtosci i obszaréw.

- Wiacza/wytacza sygnalizacje akustyczne robota.

Pozwala ustawi¢ wspoétczynnik korekcyjny na uzytek wyrdwnania i rozpoznawania stacji tadowania. Aby uzyskac
wiecej informacji, patrz menu robota lub aplikacja.

Przywrécenie ustawien fabrycznych.
@ Wszystkie konfiguracje zostang utracone, bedzie niezbedna ponowna konfiguracja robota i ogrodu.
Ustawiony PIN CODE nie zostanie przywrécony do wartosci fabryczne;j.
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WPROWADZENIE DO UZYTKOWANIA - TRYB AUTOMATYCZNY

Uruchomienie cyklu automatycznego ma miejsce przy pierwszym wprowadzeniu do eksploatacji lub po dtugim okresie
nieaktywnosci.

1. Sprawdzi¢, czy powierzchnia trawiasta trawnika do koszenia ma wysoko$¢ odpowiednia dla prawidtowej pracy robota (patrz
wiasciwosci techniczne).

2. Wyregulowac¢ wysokos$¢ $cinania (patrz regulacja wysokosci $cinania).

3. Sprawdzi¢, czy strefa pracy zostata prawidtowo odgraniczona i czy nie wystepujg utrudnienia w prawidtowym funkcjonowaniu
robota, zgodnie ze wskazaniami zawartymi w podrozdziale “Przygotowanie i odgraniczanie stref pracy” i nastepnych.

4. Umiesci¢ robota wewnatrz stacji tadujgce;.

5. Nacisna¢ przycisk ON/OFF i odczeka¢ kilka sekund na kompletne wigczenie sie robota. Stosowac sie do instrukcji na
wyswietlaczu i wprowadzi¢ hasto, jezeli jest wymagane.

6. Jezeli robot jest uruchamiany po raz pierwszy, nalezy wykona¢ programowanie. Jezeli natomiast robot jest uruchamiany
po diugim okresie nieaktywnosci, nalezy sprawdzi¢, czy zaprogramowane funkcje odpowiadajg rzeczywistemu stanowi
powierzchni do koszenia (np. dodanie basenu, roslin, itp.) (patrz “Tryb programowania”).

7. Po kilku sekundach na wys$wietlaczu pojawia sie komunikat ,LADOWANIE".
8. Robot zaczyna kosi¢ trawnik zgodnie z zaprogramowanymi trybami.

9. Upewni¢ sig, czy w ogrodzie nie ma duzych katuz pozostatych po obfitych opadach deszczu. W takim przypadku nalezy
osuszy¢ strefe lub upewnic sie, ze robot jest w stanie “Pauza”.

BEZPIECZNE ZATRZYMANIE ROBOTA

Moze by¢ potrzebne zatrzymanie robota w czasie uzytkowania. W normalnych warunkach robot jest zatrzymywany za pomoca
klawisza “STOP”. W warunkach zagrozenia lub w celu wykonania czynnosci konserwacyjnych nalezy zatrzyma¢ go w bezpieczny
sposob po to, by unikng¢ zagrozenia niepodziewanego uruchomienia sie ostrza tngcego. Nacisngc¢ przycisk “STOP”, a nastepnie
przycisk ON/OFF. Wysunaé wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego

rrreeee——

Bezpieczne zatrzymanie robota jest konieczne do
wykonania czynnosci konserwacyjnych i naprawczych
(np.: wymiana ostrza tngcego, operacje zwigzane z
czyszczeniem itp.).

W celu uruchomienia robota, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynnosci:

- umiescic¢ robota wewnatrz strefy koszenia;

- nacisng¢ przycisk ON/OFF, aby wiaczy¢ robota i wykonaé
ponownie procedure uruchomienia.

Jesli robot zostat uruchomiony pozy strefg koszenia, silnik noza
nie wigcza sie i po krétkim poszukiwaniu sygnatu na wyswietlaczu
robota ukazuje sie komunikat “POZA GRANICA”". Nacisng¢ na
przycisk “ON/OFF”, umiesci¢ robota wewnatrz strefy koszenia i
ponownie wykona¢ procedure uruchomienia.

-
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WIZUALIZACJA WYSWIETLACZA W FAZIE PRACY

Podczas gdy kosiarka do trawy pracuje, na wyswietlaczu zostaja
wyswietlone nastepujgce dane:

- predkos¢ robota;
- predkos$¢ noza tnacego;
- stan natadowania baterii wyrazony w %.

Gdy kosiarka jest w trakcie tadowania, na wyswietlaczu pojawia
sie stan tadowania.

Jezeli kosiarka do trawy znajduje sie poza rozktadem pracy, na
wyswietlaczu zostanie wyswietlony dzien i rozktad rozpoczecia

pracy.

PRZEDLUZONY CZAS NIEAKTYWNOSCI | PONOWNE WPROWADZENIE DO UZYTKU

W przypadku dtuzszego nieuzywania robota i przed rozpoczeciem sezonu, konieczne jest przeprowadzenie serii czynnosci w
celu zapewnienia jego prawidtowego funkcjonowania podczas jego ponownego uzycia.

1. Natadowac catkowicie akumulator przed zimowym garazowaniem. Przeprowadza¢ tadowanie akumulatora przynajmniej co
5 miesiecy.

2. Wykona¢ zaplanowang konserwacje za posrednictwem autoryzowanego sprzedawcy. Takie srodki przezornosci sg niezbedne
do utrzymania robota w dobrym stanie. Zazwyczaj obstuga techniczna obejmuje nastepujgce operacje:

e kompletne czyszczenie podwozia robota, ostrza tngcego i wszystkich innych ruchomych czesci;
* czyszczenie wnetrza robota;
¢ kontrola funkcjonowania robota;

e kontrola i, o ile to jest konieczne, wymiana zuzytych czesci sktadowych, takich jak np. ostrze tnace, szczotki (tylko w
modelach robota wyposazonych w silnik szczotkowy);

e kontrola pojemnosci akumulatora;
* w razie potrzeby, sprzedawca moze rowniez zatadowa¢ nowe oprogramowanie.

3. Oczysci¢ doktadnie robota i stacje tadujaca (patrz “Czyszczenie robota”).

4. Ewentualnie skontrolowaé zuzyte lub uszkodzone czesci sktadowe, takie jak np. ostrze tnace i oszacowag, czy istnieje
koniecznos¢ ich wymiany.

5. Przechowywac robota w chronionym i suchym miejscu w temperaturze otoczenia pomiedzy 10 — 20 °C, z utrudnionym
dostepem dla oséb obcych (dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.) Przechowywac robota w temperaturze nizszej niz 20°C
w celu ograniczenia samowytadowania sie akumulatora.

6. Odtaczyc¢ zasilacz z gniazda pradu (A).

7. Przykry¢ stacje tadujaca (C) po to, by do jej wnetrza nie dostaty sie (liscie, papieritp.) i w celu zabezpieczenia ptytek stykowych.

Ponowne uruchomienie (

Przed ponownym uruchomieniem robota po dtugim okresie
nieaktywnosci, nalezy postepowacé w ponizej wskazany sposéb.

Zasilacz (A)

1. Przytgczyé wtyczke zasilacza (A) do gniazdka elektrycznego.
2. Aktywowac ponownie gtéwne zrodto zasilania elektrycznego.

Przywréci¢ normalne dziatanie robota, jak opisano w rozdziale
“URUCHOMIENIE MASZYNY-TRYB AUTOMATYCZNY”

Stacja
tadujaca (C)
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LADOWANIE AKUMULATORA PO DLUZSZYM NIEUZYTKOWANIU

! Uwaga - niebezpieczernstwo

Zabrania sie fadowania robota w otoczeniu zagrozonym wybuchem lub tatwopalnym.

1.

Zasili¢ elektrycznie podstawe do tadowania i upewni¢ sie czy
ptyty tadowania sg czyste.

Ustawic robota w stacji tadowania bez wtaczania go.

Sprawdzi¢ czy pokretta tadowania stykajg sie z ptytami
tadowania i czy wyswietlacz zapala sie pokazujgc poziom
tadowania akumulatora.

Po zakonczeniu tadowania (ok. 6 godzin) wyjaé robota ze
stacji tadowania.

Umiescié robota w suchym i zakrytym miejscu, w odpowiedniej
temperaturze otoczenia 10 - 20 °C i nieosiggalnej dla dzieci,
zwierzat, innych ciat obcych, itp.

WSKAZOWKI DOTYCZACE UZYTKOWANIA

Ponizej zostajg podane sg uzyteczne wskazéwki dotyczace uzytkowania robota:

nawet bedac odpowiednio zaopatrzonym w dokumentacje dotyczaca uzytkowania robota, podczas pierwszego uzycia
nalezy przeprowadzi¢ symulacje pewnych testowych manewréw, aby zapoznac sie z komendami i gtdwnymi funkcjami;

sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujacych gtéwne mechanizmy;
czesto kosi¢ trawnik, aby unikngé nadmiernego porostu trawy;

nie uzytkowaé robota do koszenia trawy, jezeli jej wysokos$¢ jest wyzsza niz 1 cm (0,40 ") w stosunku do ostrza tngcego. W
przypadku wysokiej trawy podnies¢ ostrze tngce po to, by je stopniowo obnizaé w kolejnych dniach;

jesli trawnik jest wyposazony w automatyczny system zraszajacy, nalezy zaprogramowac robota w taki sposdéb, aby powrdécit
do stacji tadujgcej na co najmniej godzine przed rozpoczeciem nawadniania;

sprawdzi¢ nachylenia terenu i upewni¢ sie, ze najwyzsze dopuszczalne ich wartosci nie sg przekroczone, aby uzycie robota
nie stwarzato niebezpiecznych sytuacji;

zalecamy zaprogramowanie robota taki sposoéb, by nie pracowat wiecej niz to potrzebne, przy uwzglednieniu zréznicowanego
porostu trawy w réznych porach roku, po to by nie ulegat on niepotrzebnemu zuzyciu, i aby nie doszto do zmniejszenia
trwatosci akumulatoréw;

podczas pracy robota, nalezy upewnic sie, ze trawnik jest wolny od osdéb postronnych (zwtaszcza dzieci, oséb starszych
lub niepetnosprawnych) oraz zwierzat domowych, aby zapobiec niebezpieczenstwu. Aby unikngc¢ takich zagrozen, nalezy
uzywac robota w stosownych porach.

Producent nie gwarantuje catkowitej zgodnosci pomiedzy robotem do koszenia a innymi rodzajami systemoéw bezprzewodowych,
takimi jak piloty, nadajniki radiowe, urzadzenia akustyczne, podziemne ogrodzenia elektryczne dla zwierzat itp.
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KONSERWACJA CODZIENNA

ZALECENIA CO DO KONSERWACJI

_

Podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych nalezy uzywaé¢ srodkow ochrony osobistej wskazanych
przez Producenta, zwlaszcza przy pracy z ostrzem tnacym. Przed przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych nalezy upewnié¢ sie, Ze robot zostal bezpiecznie zatrzymany (patrz. ,Bezpieczne zatrzymanie

robota”).

TABELA PRZEDZIALOW CZASOWYCH ZAPLANOWANEJ KONSERWACJI OKRESOWEJ

Czestotliwosé

Czesc¢ sktadowa

Rodzaj konserwacji

Odniesienie

Ostrze tngce

Wyczyscié ostrze tnace i
sprawdzi¢ jego skutecznosé.
Wymieni¢ ostrze, jesli jest
wygiete z powodu uderzenia
lub gdy jest bardzo uzyte

Patrz “Czyszczenie robota”

Patrz “Wymiana ostrza
tngcego”

Gtowice tadujgce
akumulatoréw

Wyczyscié i usung¢ wszelkie

Patrz “Czyszczenie robota”

zakonczenie sezonu.

Obstugi Technicznej

Co tydzien (w modelach z tadowaniem $lady korozji

kontaktowym)

Plytki stykowe . .

(wymlode):,lacwz fadowaniem | WYycZyscic i usunac wszelkie Patrz “Czyszczenie robota”

kontaktowym) Slady koroz;ji

Czujnik deszczu \s{\llgg)zlyksocrigzijiusunqc wszelkie Patrz “Czyszczenie robota”
Co miesigc Robot Wykonac¢ czyszczenie Patrz “Czyszczenie robota”

Dokonaé przegladu w Patrz “ Przedtuzony czas

Raz do roku lub na Robot upowaznionym Osrodku nieaktywnosci i ponowne

wprowadzenie do uzytku”

25
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CZYSZCZENIE ROBOTA

1. Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

Srodki ostroznos$ci - Ostrzezenie

[

Uzywac rekawic ochronnych, aby zapobiec poranieniu dtoni.

2. Przed uzytkowaniem nalezy wyczysci¢ zewnetrzne powierzchnie robota gabka nawilzong ciepta wodg z neutralnym
detergentem, po uprzednim jej wycisnieciu w celu usuniecia nadmiaru wody.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

[

Uzycie nadmiernej ilosci wody mogtoby spowodowaé jej przenikanie do wewnatrz i mogtoby uszkodzi¢ komponenty
elektryczne.

3. Nie uzywac¢ rozpuszczalnikéw lub benzyny, aby nie uszkodzi¢ lakierowanych powierzchni i komponentow
plastikowych.

4. Nie my¢ wewnetrznych czesci robota i nie uzywaé¢ strumienia wody pod cisnieniem, aby zapobiec
uszkodzeniu komponentéw elektrycznych i elektronicznych.

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Aby zapobiec nieodwracalnemu uszkodzeniu czesci elektrycznych i elektronicznych, nie nalezy zanurzaé robota w

czesci lub w catosci w wodzie, gdyz nie jest on wodoszczelny.

5. Sprawdzi¢ dolng czes¢ robota (obszar ostrza tngcego, kot
przednich i tylnych) i przy pomocy odpowiedniej szczotki —
Ptytki stykowe (B)

usung¢ wszelki kamien osadowy i/lub pozostatosci, ktére
mogtyby zaktéci¢ prawidtowe funkcjonowanie robota.

6. Usungc ewentualne pozostatosci trawy i listowia ze strefy

uchwytu robota. Gtowice tadujgce (A)

7. (W modelach z tadowaniem kontaktowym) Wyczysci¢ gtowice
tadujgce akumulatora (A), ptytki stykowe (B) i sucha $ciereczka
usung¢ Slady korozji lub nalot powstaty wskutek kontaktu
elektrycznego i w razie koniecznosci uzy¢ drobnoziarnistego
papieru Sciernego.

8. Wyczyscic¢ czujnik deszczu (C) i usunaé resztki zanieczyszczen
lub $lady oksydacji.

9. Wyczysci¢ wnetrze stacji tadujgcej, aby usunac¢ z niej wszelkie
nagromadzone pozostatosci.
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WYMIANA CZESCI SKLADOWYCH

ZALECENIA CO DO WYMIANY CZESCI

_

Wykonywac¢ operacje wymiany i naprawy zgodnie ze wskazéwkami Producenta lub skontaktowaé¢ si¢ z Centrum
Obstugi Technicznej, jesli operacje takie nie zostaly opisane w instrukcji obstugi.

WYMIANA AKUMULATOROW

_

Wymieni¢ akumulatory w autoryzowanym centrum serwisowym.

WYMIANA OSTRZA TNACEGO

1. Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

_

Uzywa¢ rekawic ochronnych, aby zapobiec zagrozeniu poranienia dtoni.

Do wymiany stosowa¢ wytacznie néz oryginalny odpowiedni do

urzadzenia.

ostrze tnace (A) $ruba (B)

Model Kod noza tnacego

D040ER4 075Z07800A

D041ER4 300_D0042_04

2. Odwrdcic¢ robota i ustawi¢ go tak, aby nie uszkodzi¢ maski
silnika.

3. Odkrecic¢ sruby (B) w celu demontazu ostrza (A).
4. Umiesci¢ nowe ostrze i dokreci¢ sruby.

5. Przekreci¢ robota z powrotem do pozycji roboczej.
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UTYLIZACJA ROBOTA

¢ Niniejszy produkt, po zakonczeniu jego eksploatacji jest klasyfikowany jako odpady typu WEEE (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny), a zatem zabrania sie usuwania go jako zwykte odpady komunalne czy
odpady komunalny zmieszane, czy tez jako odpady komunalne selekcjonowane.

* Podczas wycofywania produktu z eksploatacji uzytkownik musi upewni¢ sie, by produkt byt przestany
do recyklingu zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami; w szczegdlnosci uzytkownik ma obowigzek
oddzielenia elementow elektrycznych i elektronicznych oraz przekazania ich do utylizacji do centréw
autoryzowanych do gromadzenia odpadéw WEEE, lub zwrécenia sprzedawcy catego produktu w fazie
dokonywania nowego zakupu. Nieautoryzowane pozbycie sie odpadéw pochodzacych ze zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest karalne na podstawie obowigzujgcych przepisow
prawa na terytorium popetnienia stwierdzonego wykroczenia.

I
e Obecnosc¢ niebezpiecznych substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych ma negatywny

wptyw na srodowisko i na zdrowie cztowieka, dlatego tez na uzytkowniku spoczywa obowigzek

przyczynienia sig do recyklingu i innych form odzysku odpadéw pochodzacych ze sprzetu elektrycznego i

elektronicznego WEEE.

* Wszystkie czesci sktadowe, ktére muszg zostaé oddzielnie zgromadzone i w szczegdlny sposéb
utylizowane, sg oznakowane odpowiednimi znakami.

Srodki ostroznosci — Ostrzezenie

WEEE- Odpady pochodzace ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) moga zawieraé
niebezpieczne substancje dziatajgce szkodliwie na Srodowisko i na zdrowie cztowieka. Uzytkownik jest zobowigzany
do prawidtowej utylizacji odpadéw WEEE poprzez dostarczenie ich do specjalnych centréw autoryzowanych do
zbiorki tego typu odpadow.

e Opakowanie - opakowanie produktu jest wykonane z materiatéw zdatnych do recyklingu i musi by¢ wyrzucane do specjalnych
pojemnikdw zbiorczych znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do zbiérki tego typu odpadow.

e Akumulatory - zuzyte i wytadowane akumulatory zawierajg substancje szkodliwe dla srodowiska i dla zdrowia cztowieka,
a zatem nie moga by¢ usuwane jako zwykte odpady komunalne. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizowania zuzytych
akumulatoréw w sposéb bezpieczny i przyjazny dla srodowiska wyrzucajgc je do specjalnych pojemnikéw zbiorczych
znajdujacych sie w centrach autoryzowanych do ich zbiorki.
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INFORMACJE DOTYCZACE ZGODNOSCI PRODUKTU EE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Os$wiadczam na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produkt:

kosiarka automatyczna zasilane bateriami, modele D040ER4, D041ER4 jest zgodny z podstawowymi wymogami
bezpieczenstwa, ochrony zdrowia i Srodowiska okreslonymi w odpowiednich dyrektywach UE i przepisach brytyjskich.

Petne teksty deklaracji zgodnosci WE i UK sg dostepne w wersji papierowej wewnatrz opakowania produktu.

Zucchetti Centro Sistemi o$wiadcza ponadto, ze zgodnie z dyrektywag 2005/88/WE (S.l. 2001/1701 w Wielkiej Brytanii),
poziom Lwa mocy akustycznej na znaczacej probce wynosi 63,0 dB + 2,0 dB (wazony krzywa A i odniesiony do 1 pW),
ze gwarantowany poziom Lwa mocy akustycznej wynosi mnigj niz 67 dB (wazony krzywa A i odniesiony do 1 pW) oraz
ze dokumentacja techniczna zgodnie z dyrektywami 2005/88/WE (S.l. 2001/1701 w Wielkiej Brytanii) i 2006/42/WE (S.I.
2008/1597 w Wielkiej Brytanii) jest zarejestrowana w siedzibie Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova
B.ni (ar), Wtochy.

UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models DO40ER4, D041ER4 comply with the basic requisites for safety, health
and environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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NORMY GWARANCYJNE

Spétka Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (zwana dalej ZCS) zapewnia swoich klientéw o stosowaniu wszelkich praw zawartych
w dyrektywie europejskiej 1999/44/WE. Gwarancja w szczegdlnosci obejmuje ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne
przez okres 2 (dwoch) lat od daty zakupienia produktu. ZCS nie gwarantuje nieprzerwanego lub wolnego od btedéw dziatania
produktu, a takze nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z btednego zapoznania sie zinstrukcjami. Ponadto niniejsza
gwarancja nie obejmuje: wad estetycznych, takich jak zarysowania, naciecia czy wgniecenia; materiatow podlegajacych zuzyciu,
takich jak baterie - chyba ze produkt zostat uszkodzony wskutek wady materiatowej lub produkcyjnej; szkdd wynikajgcych
z uzytkowania produktu z akcesoriami, ktére nie zostaty wyprodukowane lub wprowadzone do obrotu przez ZCS; szkody
wywotane wypadkami, naduzyciem, nieprawidtowym uzytkowaniem, powodzig, pozarem lub innymi zjawiskami naturalnymi
badz przyczynami zewnetrznymi; szkody wynikajgce z dziatan przeprowadzonych przez nieautoryzowanych dostawcéw ustug
ZCS; szkody w obrebie produktu, ktéry zostat zmodyfikowany lub naruszony bez pisemnego zezwolenia ze strony ZCS.

ZCS zachowuje wytaczne prawo do naprawy i wymiany (na produkt zastepczy nowy lub po biezacych przegladach) produktu
lub jego czesci sktadowych badz - wytgcznie wedtug wtasnego uznania - do catkowitego zwrotu kosztow zakupu produktu. Po
otrzymaniu zwrotu kosztéw zakupu produkt, bedgcy przedmiotem niniejszego zwrotu, nalezy oddac¢ producentowi ZCS, ktory w
konsekwencji staje sie wtasnoscig ZCS. Podczas okresu gwarancyjnego ZCS przystapi, wytacznie wedtug wtasnego uznania, do
naprawy lub wymiany komponentéw uszkodzonych w warunkach normalnego uzytkowania. ZCS, wedtug uznania, moze podczas
naprawy lub wymiany uzy¢ komponentow i/ lub jednostek poddanych biezgcemu przegladowi. Ponadto ZCS zastrzega sobie
prawo do stosowania jednostek zastepczych, czesci lub komponentéw o poréwnywalnej wartosci i porownywalnym designie.
Klient nie ponosi kosztow za czesci badz robocizne podczas dziatan w zakresie naprawy lub wymiany. Ponosi on natomiast
koszty wysytki. W przypadku wymiany produktu lub komponentu jakikolwiek wprowadzony nowy element zastepczy staje sie
witasnoscig uzytkownika, a element stary, wymieniony staje sie, w zaleznosci od przypadku, wtasnoscig ZCS.

Niniejsza gwarancja nie narusza praw nabywcy ustalonych przez majgce zastosowanie obowigzujgce przepisy krajowe,
przestrzegajac jednoczesnie obowigzkéw natozonych tymi przepisami na nabywce celem realizacji niniejszej gwarancji.
Gwarancja ograniczona do kraju zakupu produktu bedzie realizowana w punkcie sprzedazy, w ktérym dokonano zakupu robota
lub w najblizszym centrum serwisowym. Wadliwy robot nalezy osobiscie zwréci¢ do sprzedawcy lub najblizszego centrum
serwisowego. W przypadku zwrotu produktu przesytka kurierska, ktérej koszty ponosi klient, robot powinien byé zapakowany w
swoje oryginalne opakowanie, do ktérego nalezy réwniez dotgczy¢ kopie faktury lub paragonu z datg dokonania zakupu, numer
seryjny produktu i opis problemu.

WARUNKI | OGRANICZENIA lub spowodowane dziataniem srodkéw chemicznych;

- gwarancja udzielona na akumulator ogranicza sie
wytgcznie do wad produkcyjnych powstatych w ciggu
pierwszych 24 miesiecy jego zycia;

- okres gwarancyjny na silniki wynosi 2 lata lub 3000
przepracowanych godzin.

* Aby dowiedzie¢ sie o sposobach zastosowania niniejszej
gwarancji, a takze uzyskac¢ wszelkie inne informacje, nalezy
skontaktowac sie z punktem sprzedazy, w ktorym dokonano
zakupu produktu.

* Niniejsza gwarancja wazna jest tylko wtedy, gdy: JAK KORZYSTAC Z SERWISU A
- do wadliwego produktu dotgczony jest czytelny oryginat TECHNICZNEGO DLA PRODUKTOW

faktury lub paragonu z naniesiong datg zakupu oraz OBJETYCH GWARANCJA

nazwa sprzedawcy.

o Nimiai . ‘nie iezeli Aby skorzysta¢ z serwisu technicznego dla produktow
Niniejsza gwarancja wygasnie, jezeli objetych gwarancja oraz uzyska¢ okreslone informacje
- produkt uzytkowany jest niezgodnie z instrukcjami  dotyczgce miejsca i sposobu zwrotu produktu ZCS do serwisu

obstugi i konserwacji; technicznego, nalezy skontaktowac z punktem sprzedazy, w
- instalacja lub obstuga sg niezgodne z instrukcjami  ktérym dokonano zakupu robota lub z najblizszym centrum
uzytkowania; serwisowym. Aby méc skorzysta¢ z prawa do gwaranciji,
- numer seryjny zostat usuniety lub stat sie nieczytelny; nabywca powinien przedstawi¢ sprzedawcy, od ktérego zakupit

- uzyto jakiegokolwiek innego nieautoryzowanego produkt oryginat lub kopie faktury bgdz paragonu. Gwarancja
urzadzenia zewnetrznego lub dokonano zmian w  ogranicza sie do kraju, w ktérym ZCS lub autoryzowani

produkcie; sprzedawcy dokonali pierwotnie sprzedazy produktu.
- uzyto nieoryginalnych czesci lub akcesoriow;
- dokonano ingerencji w obrebie danej czesci lub POZOSTALE DEFINICJE
akcesoriéow;

- dziatania konserwacyjne przeprowadzane s3g przez
samego klienta lub przez nieupowaznione do tego
osoby trzecie;

Serwis na miejscu u klienta
¢ Klientowi nie przystuguje prawo do serwisowania produktu

- robot, zasilacz, stacja tadowania lub akcesoria u siebie na miejscu, nawet jesli produkt objety jest waznym

prezentujg uszkodzenia spowodowane dziataniem okresem gwarancyjnlyrp. o .
Czynnikéw atmosferycznych' takich Jak Wy{adowania e W razie koniecznosci przeprowadzenla mterwenCJl na

atmosferyczne w postaci piorunéw, lawiny, osuwiska miejscu u klien'ga, zostanie on obciqipny koszt.ami ustugi
terenu, przepiecia w instalacji elektrycznej, wytadowania wezwania serwisu oraz stawka godzinng natozong przez
elektryczne, burze, powodzie, kleski zywiotowe i inne. serwis techniczny.

* Wytgczenie i ograniczenia gwarancji: Zalecenia

- gwarancja nie obejmuje czesci podlegajacych zuzyciu ¢ Zachowac oryginalne opakowanie.
na skutek uzytkowania, takich jak szczotki, ostrze o zachowa¢ fakture lub paragon (w przeciwnym razie
tnace, kabla obwodowego, nity, ggsienice, kota, kable i gwarancja nie bedzie wazna)
przewody potgczeniowe;

- czesci zewnetrzne oraz plastikowe elementy wsporne,
ktére nie posiadajag wad produkcyjnych. Przebarwienia
tworzywa sztucznego powstate z przyczyn naturalnych

Uwaga
e Klient zobowigzany jest do uwaznego przeczytania
instrukcji oraz ich bezwzglednego przestrzegania.
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